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การควบคุมเสถียรภาพอากาศยานสี่ใบไร้คนขับภายใต้โหลดทีเ่ปลี่ยนแปลง 
 

 
 
 
       นายพิเชษฐ์         ขันตี 
                          นายสิทธิศักดิ์       ศิริมงคล 

           นายอภิสิทธิ์         ผาสุข 
 

 
 
 

 
รายงานนี้เป็นรายงานโครงงานของนักศึกษาช้ันปีที่ 4 ซึ่งเสนอเป็นส่วนหนึ่ง 

ในหลักสูตรปริญญาวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร์ 

มหาวิทยาลัยอุบลราชธานี 
 

 


