
 

โครงการการออกแบบและสรา้งหุ่นยนต์ดูดฝุ่นอัตโนมัติ  หน้า  ง 

 

หัวข้อโครงงาน การออกแบบและสร้างหุ่นยนต์ดูดฝุ่นอัตโนมัติ 
       โดย     นายพิษณุ      ศรีดาเรือง 
               นายสถิตย์      ศรีสุข   
               นายอดินันต์    พิเคราะห์ 
 

บทคัดย่อ 

 โครงงานนี้ได้ศึกษาการออกแบบและสร้างหุ่นยนต์ดูดฝุ่นอัตโนมัติ เพื่อศึกษาการท างานของหุ่นยนต์

ดูดฝุ่นอัตโนมัติและลักษณะการดูดฝุ่น เพื่อวัดประสิทธิภาพการท างานของหุ่นยนต์ หุ่นยนต์ประกอบด้วย

มอเตอร์กระแสตรง 2 ตัว ท าหน้าท่ีเป็นต้นก าลังขับเคล่ือนหุ่นยนต์ซึ่งต่อเข้ากับล้อขนาด 4 นิ้ว โดยใช้แบตเตอรี่

ขนาด 12V 2 ลูก จ่ายกระแสไฟให้มอเตอร์กระแสตรง ส่วนล้อหน้าขับเคล่ือนอย่างอิสระ ในส่วนการหลบหลีก

ส่ิงกีดขวางเราเลือกใช้เซ็นเซอร์อัลตร้าโซนิค 4 ตัว โดยติดรอบตัวหุ่นยนต์ ส่วนเซ็นเซอร์ GP2Y0A41 โมดูลวัด

ระยะทางแบบอินฟราเรดติดด้านล่างหุ่นยนต์เพื่อวัดพื้นต่างระดับ ในส่วนระบบดูดฝุ่นจะท างานแยกส่วนกัน 

โดยมีกล่องควบคุมใช้รับและส่งค าส่ังจากผู้ควบคุมไปยังอุปกรณ์ส่ือสารของหุ่นยนต์ อุปกรณ์ส่ือสารจะมี

ไมโครคอนโทรลเลอร์ท าหน้าท่ีรับค าส่ังจากผู้ควบคุมและส่งค าส่ังจากผู้ควบคุมไปยังระบบดูดฝุ่นเพื่อใช้ในการ

ท างาน นอกจากนี้โปรแกรมคอมพิวเตอร์ภาษาซีได้ถูกพัฒนามาเพื่อควบคุมการเคล่ือนท่ีของหุ่นยนต์ ซึ่ง

สามารถปรับความเร็วรอบมอเตอร์ได้ตามผู้ควบคุมต้องการ และการสร้างหุ่นยนต์ดูดฝุ่นอัตโนมัติในครั้งนี้ เพื่อ

เป็นต้นแบบในการพัฒนาไปสู่นวัตกรรมท่ีสามารถน าไปใช้ประโยชน์ในเชิงพาณิชย์ได้ 

 

 


