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ระบบการส่ังงานโดยไรšสัมผัส

โดย  นายจิรายุส สืบสิมมา
   นางสาวธิดารัตนŤ  บวัผัน

บทคัดยŠอ

โครงงานน้ีเปŨนการศึกษาเพื่อพัฒนาระบบการสั่งงานโดยไรšสัมผัสซึ่งจะชŠวยลดการสัมผัส  
และการแพรŠระบาดของโรคติดเชื้อ ระบบการสั่งงานโดยไรšสัมผัสประกอบดšวยแผงของเซ็นเซอรŤ   
อัลตราโซนคิ ราสเบอรี่พาย และโมดูลจอแสดงผล แผงของเซ็นเซอรŤอัลตราโซนคิถูกนำมาประยุกตŤใชš
เพ่ือตรวจจับฝśามือของผูšใชšงานท่ีเคลื่อนที่ผŠานระบบการส่ังงานโดยไรšสัมผัส รูปแบบของการเคล่ือนที่
ของฝśามือซึ่งตรวจจับไดšจากแผงของเซ็นเซอรŤอัลตราโซนคิจะถูกประมวลผลดšวยราสเบอร่ีพายและถูก
ตีความตามรูปแบบท่ีกำหนดไวš ผลการประมวลผลและตีความจะถูกแสดงผลออกมาทางหนšาจอ  
ระบบการสั่งงานโดยไรšสัมผสัท่ีพัฒนาข้ึนสามารถรองรับการสั่งงานจำนวน 8 คำสั่ง จากผลการทดลอง
ระบบการสั่งงานโดยไรšสัมผสัสามารถทำงานไดšดีท่ีสุดที่ระยะหŠาง 30 เซนติเมตรโดยมคีวามถูกตšอง
รšอยละ 70
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Abstract

This project is a study on developing a touchless control system that will
reduce touching and spreading of infectious disease. The touchless control system
is composed of ultrasonic sensor array, Raspberry Pi, and a display module. The
ultrasonic sensor array is applied for detecting a user's hand moving over the
touchless control system. A pattern of hand movement detected by the ultrasonic
sensor array is processed by the Raspberry Pi and interpreted into a specified pattern.
The processing and interpretation result is shown on the display module. The
touchless control system developed can work for 8 commands. From the
experiments, the touchless control system performs best at the distance of 30
centimeters with the accuracy of 70%


