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โครงงานน้ีนําเ นอการออกแบบแขนกลจับชิ้นงานอัตโนมัติ ํา รับเคร่ือง Spin Riveting
และระบบการตร จ อบการทํางานของเครื่องจักร ซึ่งเป็นตั เลือกในการพัฒนาการทํางานของ
เคร่ืองจักรใน ายการผลิตของบริ ัท มิตซุย ยาม คอมโพเนนท์ จํากัด เน่ืองจากปัญ าท่ีพบ เกิด
จากการทํางานของเครื่องจักรที่ไม่ต่อเนื่องกัน และขั้นตอนการทํางานของพนักงานมากจนเกินไป ทํา
ใ ้เ ียเ ลาในการทํางานในข้ันตอนน้ี แขนกลจับชิ้นงานแบบอัตโนมัติ จะเป็นการออกแบบการทํางาน
ของแขนกลจับชิ้นงานแบบอัตโนมัติ เพื่อที่จะนํามาติดตั้งกับเครื่องจักรแทนท่ีพนักงาน จะ ามารถเพ่ิม
ประ ิทธิภาพการทํางานของเครื่องจักร ใ ้ทํางานได้อย่างต่อเนื่องของขั้นตอนการผลิตชิ้นงาน และลด
ขั้นตอนการทํางานของพนักงานลง อีกทั้งยัง ามารถแ ดงผลการทํางานของเคร่ืองจักรแบบ Real-
time ผ่านทางการแจ้งเตือนผ่านแอพพลิเคชัน LINE และ ่งค่า ถานะการทํางานของเคร่ืองจักรไปยัง
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