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บทคัดย่อ 

             โครงงานนี้เป็นการýึกþาการคüบคุมมอเตอร์เĀนี่ยüน าÿามเฟÿด้üยอินเüอเตอร์ มีüัถตุประÿงค์

เพื่อýึกþาการเปล่ียนแปลงของ ก าลังไฟฟ้า กระแÿ แรงดัน แรงบิด คüามเร็üรอบ เมื่อคüามถ่ีเปล่ียนไป

การทดลองนี้จะมีการÿร้างชุดคüามคุมการĀมุนและคüามเร็üรอบมอเตอร์ ด้üยโปรแกรม LabVIEW ซึ่ง

ประกอบด้üยüงจรคüบคุมท่ีÿร้างขึ้นจากไมโครคอนโทรลเลอร์ โดยมีบอร์ด Arduino Uno R3 เป็นตัüรับ

ชุดค าÿ่ังจากโปรแกรม LabVIEW แล้üท าการÿร้างÿัญญาณÿ่งไปยังอินเüอเตอร์ เพื่อไปคüบคุมมอเตอร์

เĀนี่ยüน าÿามเฟÿ โดยจะปรับคüามถ่ีจาก 2 เฮิร์ทถึง 12 เฮิร์ทจะปรับข้ึนท่ีละ 2 เฮิร์ทเมื่อท าการปรับค่า

ได้ตามท่ีต้องการก็จะท าการüัดค่าต่างๆ 

ท้ังนี้การด าเนินการทดลองจะอยู่ในของเขตของพิกัดกระแÿและก าลังไฟฟ้าของอมอเตอร์เพื่อป้องกนั

อุปกรณ์เÿียĀาย การเกิดอันตรายกับผู้ทดลอง จากคüามรู้ท่ีได้ในโครงงานนี้ÿามารถน าไปเป็นพื้นฐานเพื่อ

ประยุกต์ใช้ในงานท่ีเĀมาะÿม 
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ABSTRACT 

         This project is to study how to control a Three-phase induction motor with an 
inverter. The purpose is to study the changes in power, electric current, voltage, torque, 
rotational speed when the frequency is changed. Microcontroller with Board Arduino 
Uno R3 receives instructions from LabVIEW program and generates a signal to be sent to 
the inverter to control a Three-phase induction motor which will adjust the frequency 
from 2 Hz to 12 Hz, will adjust in 2 Hz increments. After adjusting the value as desired, 
we will measure various values. 

However, the experimental operation is within the range of the rated current and 
power of the motor to prevent damage to the equipment and harm to the subject 
testers. The knowledge gained in this project can be used as a basis to apply for 
appropriated works. 

 

 

 

 

 

 


