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บทคัดยอ 
  
 งานวิจัยนี้ไดทําการศึกษาเก่ียวกับการลดตนทุนท่ีจะสรางรถเอจีวีอัจฉริยะ เพ่ือสนับสนุน
การผลิต (Auto Guide Vehicle for Production Support) เปนรถเอจีวีท่ีมีความสามารถในการ
บรรทุกไดไมเกิน 40 กิโลกรัม ใชในการขนสงสิ่งของท่ีมีขนาดเล็กและเบา โดยตัวรถมีความยาว        
1 เมตร และยาว 1.5 เมตร ใชในการขนถายระหวางท่ีจัดเก็บโดยมีความเร็วปกติอยูท่ี 5เมตร/นาที 
รัศมี การเลี้ยว 2 เมตร มันถูกออกแบบมาเพ่ือใชในการทํางานในพ้ืนท่ีท่ีจํากัดเชน สายการประกอบ
อุปกรณอีเล็กทรอนิค เชน ฮารดดิส เปนตน โครงสรางของรถเอจีวีประกอบไปดวย 3 ลอ โดย
ขับเคลื่อนลอหลัง 2 ลอ และอีก 1 ลอหนา ใชในการรับน้ําหนักทางดานหนาของตัวรถ ซ่ึงมีมอเตอร
ไฟฟากระแสตรงเปนตัวขับเคลื่อนและบังคับทิศทางในการเลี้ยวมีตัวตรวจจับเสนสีในการเคลื่อนท่ีและ
การหยุดการเคลื่อนท่ีของรถ ใชไมโครคอลโทลเลอรในการควบคุมรถเอจีวีและใชคอมพิวเตอรเปนตัว
ควบคุมและรับสงขอมูลรวมกับไมโครคอลโทลเลอรในการทํางานของรถเอจีวีนั้นจะเริ่มจากการปอน
ขอมูลในการอานแถบสีและสงขอมูลจากคอมพิวเตอรไปยังไมโครคอลโทลเลอร ประโยชนจากการใช
รถเอจีวีแบบตนทุนต่ําคือ สามารถลดคาใชจายในการผลิตรถเอจีวีลงมาได ลดคาใชจายในการเสียเวลา
ขนสงชิ้นสวนประมาณ 19,587.48 บาท/ป และลดคาจางพนักงานลง 72,000 บาท/ป 
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Abstract 
  
 This research study on the cost to build the AGV (Auto Guide Vehicle).The 
type of AGV is the ability to carry less than 40 kg. This used to transport smaller and 
lighter is used for loading and unloading during long storage. This AGV has length of 
1*1.5m. speed was 5m/min. It is designed to work in confined spaces such as 
assembly lines of electronic hard disk etc. The structure of the vehicle is equipped 
with three wheel drive rear axle 2 wheel to control the AGV and 1 wheel to gain 
weight, The DC motor driven and the direction of the turn of the color line in the 
motion detectors and other color to stop the AGV for wait when the object was to 
run across the direction of the vehicle. Micro-Controller is use to control the car and 
use the computer as a control and data transfer with Micro-Controller. Benefit from 
the use of low cost. Can save logistic cost about 19,587.48 bath/year and reduce the 
workforce by 72,000 bath/year  
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